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Σύστημα Διεύθυνσης

ΑΣΚΉΣΉ No 3

Ές ίς  ής ύς
Δί άς

Επό ό

Μετά από την πραγματοποίηση της άσκησης, οι μαθητές θα πρέπει να είναι ικανοί να:

■ Αζύ ς ές ύς πό  ί  ώ

■ Χίζ  ή έ ς άς  ής
ύς ός ής

■ Δβάζ ς ίς ς π πά ής

■ Επβί   ίζ  ί ς ίς  -
ής ύς

■ Επέ  ά πό   έ ά

■ Λβά  πύ έ ίς

Εές πίς

Ο οδηγός επιλέγει την κατεύθυνση του
οχήματος, στρίβοντας το χειρομοχλό (βο-
λάν) του τιμονιού. Αν, όμως, χρειάζεται να
χειρίζεται συνεχώς το τιμόνι για να κρα-
τά το όχημα σε ευθύγραμμη πορεία ή να
καταβάλει μεγάλη δύναμη για να στρίψει,
τότε θα βρίσκεται σε μεγάλη σωματική και
πνευματική κόπωση.
Για την αντιμετώπιση αυτού του προβλή-
ματος και για τη βελτίωση της οδικής συ-
μπεριφοράς του οχήματος, οι τροχοί το-
ποθετούνται στο αμάξωμα, με ορισμένες
γωνίες, σύμφωνα με τις απαιτήσεις, ώστε
να εξαφανίζονται τα προβλήματα της διεύ-
θυνσης, αλλά και να εμποδίζεται η πρόω-
ρη φθορά των ελαστικών. Ο συνδυασμός
αυτός των γωνιών ονομάζεται γεωμετρία
του συστήματος διεύθυνσης και η διαδι-
κασία ελέγχου και ρύθμισης αυτών «ευθυ-

γράμμιση τροχών».
Τα προβλήματα που δημιουργούνται εξ αι-
τίας της αντικανονικής ευθυγράμμισης, εί-
ναι η δύσκολη οδήγηση, η έλλειψη σταθε-
ρότητας του οχήματος, η κακή επαναφορά
του στις στροφές, η πρόωρη φθορά του
μοχλικού συστήματος και των ελαστικών,
καθώς και η αύξηση της κατανάλωσης
καυσίμου.
Οι παράμετροι που αποτελούν την γεω-
μετρία του συστήματος διεύθυνσης, είναι
η γωνία Camper, η γωνία Caster, η κλίση
του πείρου, η σύγκλιση ή η απόκλιση και
η ακτίνα κύλισης του ελαστικού. Πιο ανα-
λυτικά:
∙ Σκοπός της γωνίας Cmper είναι
να εξασφαλίζει καλύτερη επαφή του ελα-
στικού με το δρόμο, να μειώνει το κατα-
κόρυφο φορτίο του ακραξονίου και να το
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μεταφέρει στο εσωτερικό ρουλεμάν, να
εμποδίζει την πρόωρη φθορά των ελα-
στικών και να μειώνει την προσπάθεια
διεύθυνσης του οχήματος.
∙ Σκοπός της γωνίας Cster είναι να
διατηρεί τους τροχούς σε ευθύγραμμη
πορεία και να τους επαναφέρει στην ίδια
αυτή πορεία μετά τη στροφή.
∙ Σκοπός της ίς πί είναι να
μειώνει την ανάγκη υπερβολικής γωνί-
ας Camber, να μειώνει την προσπάθεια
διεύθυνσης, να βελτιώνει τη σταθερότη-
τα να διατηρεί την ευθύγραμμη πορεία
της κίνησης και να μειώνει τη μεταφορά
τρανταγμάτων από το οδόστρωμα στο
μοχλικό μηχανισμό του συστήματος δι-
εύθυνσης.
∙ Σκοπός της ύς είναι να
εξουδετερώνει τις ανοχές και τους τζό-
γους των αρθρώσεων του εμπρόσθιου
συστήματος διεύθυνσης και να εξομα-
λύνει τις όποιες επιδράσεις της γωνίας
Camper πάνω στην κύλιση των τροχών.
∙ Σκοπός της ίς άς είναι
η μείωση των δυνάμεων που καταπο-
νούν το μοχλικό σύστημα και η αποφυγή
της ολίσθησης των τροχών.
∙ Αή ή ς ίς
Cmper προκαλεί υπερβολική φθορά
στα «μπαλάκια», μονόπλευρη φθορά
στα ελαστικά και μονόπλευρο τράβηγμα
του αυτοκινήτου.
∙ Αή ή ς ίς
Cster προκαλεί βαρύ τιμόνι και τρα-
ντάγματα στο αυτοκίνητο, όταν είναι
υπερβολικά θετική, και αστάθεια στις με-
γάλες ταχύτητες και «ψάρεμα» του αυτο-
κινήτου, όταν είναι υπερβολικά αρνητική.
Εάν πάλι, υπάρχει διαφορά τιμής των
γωνιών ανάμεσα στους δύο τροχούς, το
αυτοκίνητο ακολουθεί μονόπλευρη πο-
ρεία.

∙ Αή ή ς ύς
προκαλεί υπερβολική φθορά στα ελαστι-
κά.

Για τον έλεγχο των στοιχείων της ευθυ-
γράμμισης χρησιμοποιείται η συσκευή
της ευθυγράμμισης, η οποία μπορεί να
είναι μηχανική, οπτική ή ηλεκτρονική.
Ανεξάρτητα από τον τύπο της χρησι-
μοποιούμενης ανάρτησης, για να γίνει
σωστά ο έλεγχος, πρέπει να πραγματο-
ποιηθούν οι παρακάτω προκαταρκτικοί
έλεγχοι:
∙ ές ς πίς  -
ώ πό ές ής
∙ ές  έ ό-
 ά  πά  -
ώ
∙ ές ής πές 
ώ  ί ά ( -
ά πέπ  ί  ί ά-
   έ  ί ί
πές)
∙ ές ύ  ύ
«πίς»  ύ (ά . 
ζά ί πέ ή πά-
 ό ά  πέ
 ύ)
∙ ές  πβές ές
(ζό)  ά  ώ
∙ ές  ές  ό
ύ  ής ύς
∙ ές  ές, ά ή π-
ό  ά π -
ίζ   πό ά
∙ ές  πβή 
ώ (έ)
∙ ές ς πάς ίς 
ώς 
∙ ές  ά ύ 
ύ   ύ ί
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τροχούς.

6. Κατεβάστε το όχημα, ώστε οι τροχοί

να πατήσουν σ’ αυτές τις πλάκες,

(Σχήμα 8).

7. Υπολογίστε τη γωνία Camper και τη

σύγκλιση στον πίνακα των ενδείξε-

ων.

8. Για τη μέτρηση της γωνίας Caster πε-

ριστρέφουμε τον τροχό που θέλουμε

να μετρήσουμε κατά 20° προς τα

έξω. Μετακινούμε το δείκτη Caster,

και μηδενίζουμε την ένδειξη και στη

συνέχεια περιστρέφουμε το τιμόνι,

ώστε να έρθει στην ευθεία και στρί-

βουμε τον τροχό κατά 20° προς τα

μέσα. Τέλος διαβάζουμε την τιμή που

αντιπροσωπεύει την τιμή της γωνίας

Caster στο συγκεκριμένο τροχό.

Η διαδικασία ρύθμισης των γωνιών

είναι η ίδια όπως αυτή περιγράφτηκε

στα βήματα 11, 15 και 18 του προη-

γούμενου ελέγχου με χρήση δηλ. της

συσκευής μηχανικού τύπου πάντως

με τη συσκευή του οπτικού τύπου

δεν ελέγχεται η γωνία κλίσης του

πείρου.


