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Προφίλ μακθτϊν και Θεωρία Μάκθςθσ 

• Στθν Διδακτικι πρακτικι χρθςιμοποιείται θ μάκθςθ μζςω τθσ 
καταςκευισ με ςτόχο τθν βιωματικι διδαςκαλία των τριϊν βαςικϊν 
δομϊν προγραμματιςμοφ τθσ Δομι Ακολουκίασ , Δομισ Επιλογισ 
και τθσ Δομισ Επανάλθψθσ  ςε ομάδα τριϊν  μακθτϊν  τθσ Γ’ 
Γυμναςίου του Ειδικοφ Γυμναςίου Κωφϊν & Βαρικοων 
Αργυροφπολθσ οι οποίοι εμφανίηουν : 

• Βαρθκοΐα 

• ΔΕΠΥ (διάςπαςθ προςοχισ και υπερκινθτικότθτασ)  

• Αυτιςτικά χαρακτθριςτικά 

• Ελαφρά νοθτικι υςτζρθςθ 

 

 

 



Γιατί επιλζχκθκε θ μάκθςθ μζςω τθσ καταςκευισ -  
To προφίλ των κωφϊν και βαρικοων μακθτϊν 

• Η διδαςκαλία του γνωςτικοφ αντικειμζνου τθσ Πλθροφορικισ 
δυςκολεφει τουσ μακθτζσ. 

• Η πλθροφορικι αποτελείται από ζννοιεσ πολφπλοκεσ και 
αφθρθμζνεσ με ιδιαίτερα απαιτθτικό λεξιλόγιο, δυςνόθτο για τουσ 
κωφοφσ και βαρικοουσ μακθτζσ. 

• Δεν υπάρχει πλοφςιο λεξιλόγιο ςε νοιματα ςτον χϊρο τθσ 
Πλθροφορικισ αλλά και να υπιρχε το επίπεδο κατανόθςθσ των 
περιςςότερων μακθτϊν τόςο ςτθν Ελλθνικι Νοθματικι Γλϊςςα 
όςο και ςτθν Ελλθνικι Γλϊςςα δεν είναι τόςο υψθλό.  
 



Η καταςκευι μασ 

• Για τθν καταςκευι μασ χρθςιμοποιιςαμε Lego με ςτόχο να 
δθμιουργιςουμε: 

•  Ζνα αυτοκίνθτο το οποίο λειτουργεί και ωσ ρομπότ και ωσ αυτοματιςμόσ θ 
ςυμπεριφορά του οποίου ζχει προγραμματιςτεί ςτο περιβάλλον οπτικοφ 
προγραμματιςμοφ που μασ παρζχει θ Lego  

• Ζνα αυτοματιςμό ο οποίοσ αναπαριςτά το γκαράη του αυτοκινιτου με 
ςυρόμενθ πόρτα για είςοδο και ζξοδο του αυτοκινιτου 

 

* Επειδι ςτθν ςυγκεκριμζνθ παρουςίαςθ εμφανίηονται  φωτογραφίεσ των 
μακθτϊν το ςχολείο μασ ζχει πάρει τθν ειδικι άδεια από τουσ γονείσ. 

 



Η καταςκευι μασ 



κοπόσ 

Σκοπόσ τθσ ςυγκεκριμζνθσ καταςκευισ είναι θ δθμιουργία ενόσ 
ςυνεργατικοφ περιβάλλοντοσ μάκθςθσ μζςα ςτο οποίο οι μακθτζσ : 

• Ενεργοφν με ςυγκζντρωςθ 

• Καλλιεργοφν τθν δθμιουργικι ςκζψθ, ενεργοποιοφν τθν φανταςία 
τουσ και εκφράηονται ελεφκερα 

• Πειραματίηονται ςκεπτόμενοι κριτικά και δθμιουργοφν ιδζεσ και νζεσ 
εμπειρίεσ 

• Βελτιϊνουν τθν λεπτι κινθτικότθτα τουσ 

• Αναπτφςςουν Αλγορικμικι ςκζψθ 

• Βιωματικά κατανοοφν βαςικζσ ζννοιεσ του Προγραμματιςμοφ  



Η γλϊςςα 

• Κατά τθν μακθςιακι πράξθ οι μακθτζσ ανακαλφπτουν τισ ζννοιεσ 
αλλθλοεπιδρϊντασ τόςο μεταξφ τουσ όςο και με τον εκπαιδευτικό 
χρθςιμοποιϊντασ τθν Ελλθνικι Γλϊςςα με τθν υποςτιριξθ τθσ 
Ελλθνικισ Νοθματικισ Γλϊςςασ 

• Η αλλθλεπίδραςθ μζςω τθσ γλϊςςασ αςκεί ςθμαντικό ρόλο τόςο 
ςτθν καταςκευι όςο και ςτθν κατανόθςθ του νοιματοσ γιατί 
ενεργοποιεί τθν ςκζψθ αφοφ είναι ζνα μζςο ζκφραςθσ τθσ ίδια τθσ 
ςκζψθσ   

• Ο λόγοσ και τα νοιματα που χρθςιμοποιοφν οι μακθτζσ κατά τθν 
εμπλοκι τουσ με τθν δραςτθριότθτα δείχνει τον τρόπο με τον οποίο 
οι μακθτζσ κατανοοφν τθσ ζννοιεσ.  



Ο ρόλοσ του Εκπαιδευτικοφ 

• Συντονίηει τθν διαδικαςία 

• Προςαρμόηει το γνωςτικό αντικείμενο ςτο γνωςτικό επίπεδο των 
μακθτϊν 

• Ενκαρρφνει τουσ μακθτζσ για ςυνεργαςία 

• Επιβλζπει τθν πορεία τθσ καταςκευισ κζτοντασ κατάλλθλεσ 
ερωτιςεισ και ηθτϊντασ διευκρινιςεισ από τουσ μακθτζσ ςχετικά με 
τθν εξζλιξθ τθσ καταςκευισ 

• Βοθκά τουσ μακθτζσ να ξεκακαρίςουν τισ ςκζψεισ τουσ και να 
αποφφγουν τα αδιζξοδα 

 

 

 



Αρχικό ςτάδιο πριν τθν ζναρξθ τθσ 
καταςκευισ 
1) Δίνεται ο κατάλλθλοσ χρόνοσ ςτθν ομάδα να ςυνεργαςτεί και να ςκεφτεί 

τι κα δθμιουργιςει. 
2) Ο εκπαιδευτικόσ με κατάλλθλεσ απλζσ και ςφντομεσ ερωτιςεισ ηθτά από 

τθν ομάδα να μάκει λεπτομζρειεσ ςχετικζσ με το κεντρικό κζμα τισ 
καταςκευισ: 

• ‘Τι αποφαςίςατε να φτιάξετε;’ 
• ‘Τι ιδιότθτεσ κα ζχει αυτό που κα φτιάξετε;’ 

3) Ορίηονται οι ρόλοι μζςα ςτθν ομάδα 
• Αρχθγόσ: Συντονίηει τθν ςυνεργαςία κατά τθν διαδικαςία τθσ καταςκευισ και ηθτά 

ανατροφοδότθςθ από τθν υπόλοιπθ ομάδα για το πϊσ προχωράει θ καταςκευι (ορίηεται ο 
μακθτισ με το υψθλότερο νοθτικό επίπεδο) 

• Βοθκοί: Είναι δίπλα ςτον αρχθγό τθσ ομάδασ και τον βοθκοφν κατά τθν διάρκεια τθσ 
καταςκευισ δίνοντασ του τα επιμζρουσ αντικείμενα και βοθκϊντασ τον ςτο χτίςιμο τθσ 
καταςκευισ (ορίηονται οι μακθτζσ που βρίςκονται ςε χαμθλότερο νοθτικό επίπεδο) 
 

 
 
 
 



Η ζναρξθ τθσ καταςκευισ – Εκμάκθςθ τθσ 
Δομισ Επιλογισ 
• Αρχικά οι μακθτζσ δθμιουργοφν ζνα αυτοκίνθτο με οδθγό ζναν 

αγαπθμζνο τουσ ιρωα, τον Super Mario  

• To αυτοκίνθτο αρχικά ζχει προγραμματιςτεί για να λειτουργεί ωσ 
αυτοματιςμόσ με ζναν μοχλό ο οποίοσ ζχει τισ παρακάτω ιδιότθτεσ: 

- Αν ο μοχλόσ δείχνει προσ τα κάτω το αυτοκίνθτο προχωράει προσ τα εμπρόσ 

- Αν ο μοχλόσ είναι ςτθν ευκεία το αυτοκίνθτο ςταματά 

- Αν ο μοχλόσ δείχνει προσ τα επάνω το αυτοκίνθτο προχωράει προσ τα πίςω 
(όπιςκεν) 



Κατά τθν διάρκεια τθσ 
καταςκευισ 
Οι μακθτζσ: 

• Συνεργάηονται 

• Καταςκευάηουν ακολουκϊντασ 
τισ κακοδθγοφμενεσ οδθγίεσ τθσ 
Lego για τον τρόπο καταςκευισ 

• Επεξθγοφν  ηθτϊντασ 
ανατροφοδότθςθ από τα 
υπόλοιπα μζλθ τθσ ομάδασ 
(‘ωραίο δεν είναι;’, ‘ςασ αρζςει;’) 

• Προγραμματίηουν και 
δοκιμάηουν τθν καταςκευι 



Δοκιμι κϊδικα από τον εκπαιδευτικό ςε 
ςυνεργαςία με τον μακθτι 



Καταςκευι πίςτασ – Δομι επιλογισ 

• Οι μακθτζσ καταςκευάηουν μία πίςτα θ οποία αναπαριςτά το 
πάρκινγκ του αυτοκινιτου. Το πάρκινγκ αυτό είναι ζνασ 
αυτοματιςμόσ γιατί οι μακθτζσ ζχουν τθν δυνατότθτα να ανοίγουν 
και να κλείνουν τθν ςυρόμενθ πόρτα του με τθν χριςθ μπαταρίασ θ 
οποία λειτουργεί με διακόπτθ.  

• Αν ο διακόπτθσ είναι οff θ πόρτα είναι κλειςτι 

• Αλλιϊσ (ο διακόπτθσ αλλάηει κατάςταςθ ςε on) θ πόρτα ανοίγει 

 



Κατά τθν διάρκεια τθσ 
καταςκευισ 
Οι μακθτζσ: 

• Συνεργάηονται και καταςκευάηουν 

• Καλλιεργοφν τθν φανταςία τουσ και τθν 
κριτικι τουσ ςκζψθ 

• Δοκιμάηουν τθν καταςκευι με τθν χριςθ 
διακόπτθ και μπαταρίασ για το αν ανοίγει ι 
κλείνει θ πόρτα 

• Επαναπροςδιορίηουν τθν ςκζψθ τουσ , 
εντοπίηουν λάκθ και επανακαταςκευάηουν  

• Συνεχίηουν να πειραματίηονται με τθν 
καταςκευι μζχρι το τελικό αποτζλεςμα 

• Η εκπαιδευτικόσ ζχει βοθκθτικό ρόλο, 
προτείνει λφςεισ για τθν αποφυγι 
αδιεξόδων κατά τθν διάρκεια τθσ 
καταςκευισ 



Δοκιμι αυτοματιςμοφ 



φνκεςθ δφο καταςκευϊν – Αυτοκίνθτο Μπαίνει 
και Βγαίνει από το γκαράη- Δομι Επιλογισ 



Μετατροπι αρχικοφ οχιματοσ και ςε ρομπότ- 
Δομι Επανάλθψθσ 
• Οι μακθτζσ εφαρμόηουν μία επιπλζον ιδιότθτα ςτο αυτοκίνθτο τουσ 

χρθςιμοποιϊντασ ζναν αιςκθτιρα εντοπιςμοφ εμποδίων.  

• Τα εμπόδια είναι δφο φανάρια ζνα πράςινο και ζνα κόκκινο.  

 - Όςο το φανάρι είναι πράςινο το αυτοκίνθτο προχωράει 

            - Μόλισ το φανάρι γίνεται κόκκινο το αυτοκίνθτο προχωράει και       
περνάει το αυτοκίνθτο που ζρχεται από τον κάκετο δρόμο 



Κατά τθν διάρκεια τθσ 
καταςκευισ 
• Οι μακθτζσ προγραμματίηουν 

• Ελζγχουν τον κϊδικα τουσ 

• Επαναπροςδιορίηουν τθν ςκζψθ 
τουσ και ςυνεχίηουν με τον ίδιο 
τρόπο μζχρι να φτάςουν ςτο τελικό 
αποτζλεςμα 

• Ενκάρρυνςθ των μακθτϊν από τθν 
εκπαιδευτικό και κετικι 
ανατροφοδότθςθ-επιβράβευςθ 



Δομι Επανάλθψθσ – Δοκιμι του ρομπότ με 
φανάρια και επεξιγθςθ του κϊδικα 



υμπεραςματικά 

• Με τθν βοικεια τθσ ρομποτικισ θ γνωςτικι διεργαςία με τθν βοικεια τθσ καταςκευισ βοθκά ςτθν αποκικευςθ 
τθσ πλθροφορίασ ςτθν μακροπρόκεςμθ μνιμθ των μακθτϊν ο οποίοσ είναι ζνασ μεγάλοσ μακθςιακόσ ςτόχοσ 
ςτθν εκπαίδευςθ των μακθτϊν με ειδικζσ εκπαιδευτικζσ ανάγκεσ 

• Η βιωματικι και ενεργθτικι μάκθςθ μζςα από τθν ρομποτικι εμπλζκει τουσ μακθτζσ με εμπειρίεσ οι οποίεσ 
οδθγοφν ςτθν ςταδιακι οικοδόμθςθ τθσ γνϊςθσ 

• Η μάκθςθ με νόθμα βοθκά ςτθν εκμάκθςθ και τθν κατανόθςθ νζων αφθρθμζνων εννοιϊν οι οποίεσ ςυνδζονται 
με τισ προχπάρχουςεσ γνϊςεισ και με αυτόν τον τρόπο δθμιουργοφνται ιςχυρά γνωςιακά δίκτυα τα οποία 
επιτρζπουν ςτουσ μακθτζσ τθν ζκφραςθ των γνϊςεων τουσ ςε τρίτουσ με τρόπο ϊςτε να γίνονται κατανοθτοί 
μζςω τθσ γλϊςςασ (Ελλθνικισ Γλϊςςασ ι Νοθματικισ Γλϊςςασ ι και τα δφο μαηί). 

• Οι δραςτθριότθτεσ μζςω τθσ ρομποτικισ επιτρζπουν τθν ομαδοςυνεργατικότθτα και τθν κοινωνικι 
αλλθλεπίδραςθ και με αυτόν τον τρόπο οι μακθτζσ μακαίνουν να ερμθνεφουν τισ ζννοιεσ και ςυγκεκριμζνα 
«μακαίνουν πϊσ να μακαίνουν». Η κοινωνικι αλλθλεπίδραςθ είναι επίςθσ ζνασ μεγάλοσ ςτόχοσ ςτθν εκπαίδευςθ 
των μακθτϊν που βρίςκονται ςτο φάςμα του αυτιςμοφ. 

• Η ςυγκεκριμζνθ διδακτικι πρακτικι μζςω τθσ ρομποτικισ  μασ ζδειξε ότι θ ενεργθτικι μάκθςθ μζςω τθσ 
καταςκευισ ενδείκνυται ςτουσ μακθτζσ με διάςπαςθ ελλειμματικισ προςοχισ και υπερκινθτικότθτα κακϊσ 
βοθκάει ςτθν ςυγκζντρωςθ τουσ. Στο παραπάνω ςυμπζραςμα βζβαια οδθγθκικαμε μζςα από τθν παρατιρθςθ 
και ςε καμία περίπτωςθ δεν μποροφμε να κάνουμε γενίκευςθ. 



ασ ευχαριςτϊ πολφ! 


