Ερωτήσεις & Απαντήσεις (Arduino – Python)
1️⃣ Τι είναι η σειριακή επικοινωνία Arduino–Python και σε τι χρησιμεύει;
Απάντηση:
Η σειριακή επικοινωνία επιτρέπει την ανταλλαγή δεδομένων μεταξύ Arduino και Python μέσω USB, ώστε η Python να στέλνει εντολές ή να λαμβάνει μετρήσεις από αισθητήρες. 

2️⃣ Πώς μπορούμε να ανάψουμε και να σβήσουμε ένα LED στο Arduino από την Python;
Απάντηση:
Η Python στέλνει χαρακτήρα (‘1’ ή ‘0’) μέσω σειριακής επικοινωνίας και το Arduino, διαβάζοντάς τον, ενεργοποιεί ή απενεργοποιεί το LED. 

3️⃣ Ποιος είναι ο ρόλος της εντολής Serial.available() στο Arduino;
Απάντηση:
Ελέγχει αν υπάρχουν εισερχόμενα δεδομένα από τη σειριακή επικοινωνία πριν γίνει ανάγνωση, ώστε να αποφεύγονται σφάλματα. 

4️⃣ Πώς ρυθμίζεται ο ρυθμός αναβοσβησίματος (blink) ενός LED από την Python;
Απάντηση:
Η Python στέλνει έναν αριθμό (delay σε ms) και το Arduino τον χρησιμοποιεί για να καθορίσει τον χρόνο καθυστέρησης του LED. 

5️⃣ Πώς γίνεται η ανάγνωση θερμοκρασίας από τον αισθητήρα LM35;
Απάντηση:
Το Arduino διαβάζει αναλογική τιμή από το A0, τη μετατρέπει σε βαθμούς Κελσίου και τη στέλνει στη Python μέσω σειριακής επικοινωνίας. 

6️⃣ Ποια είναι η λειτουργία του αισθητήρα υπερήχων HC-SR04;
Απάντηση:
Μετρά την απόσταση από ένα αντικείμενο υπολογίζοντας τον χρόνο επιστροφής ενός παλμού υπερήχων και στέλνει την απόσταση σε εκατοστά. 

7️⃣ Πώς μπορεί η Python να παίρνει απόφαση STOP ή GO;
Απάντηση:
Η Python λαμβάνει την απόσταση από το Arduino και, αν είναι μικρότερη από ένα όριο, εμφανίζει μήνυμα STOP, αλλιώς GO. 

8️⃣ Τι είναι το PWM και πού χρησιμοποιείται;
Απάντηση:
Το PWM (Pulse Width Modulation) χρησιμοποιείται για έλεγχο φωτεινότητας LED ή ταχύτητας μοτέρ, στέλνοντας τιμές 0–255 από την Python στο Arduino. 

9️⃣ Πώς λειτουργεί ο αισθητήρας PIR;
Απάντηση:
Ανιχνεύει κίνηση και επιστρέφει ψηφιακή τιμή (1 για κίνηση, 0 για καμία κίνηση), η οποία αποστέλλεται στην Python. 

🔟 Πώς γίνεται η καταγραφή δεδομένων Arduino σε αρχείο;
Απάντηση:
Η Python διαβάζει σειριακά τις τιμές από το Arduino και τις αποθηκεύει σε αρχείο κειμένου για μεταγενέστερη ανάλυση. 

1️⃣1️⃣ Τι κάνει η εντολή analogRead() στο Arduino;
Απάντηση:
Διαβάζει αναλογικές τιμές (0–1023) από αισθητήρες, όπως ποτενσιόμετρο ή αισθητήρα θερμοκρασίας. 

1️⃣2️⃣ Πώς ελέγχεται servo motor από την Python;
Απάντηση:
Η Python στέλνει γωνία (0–180) και το Arduino κινεί το servo αντίστοιχα μέσω της βιβλιοθήκης Servo. 

1️⃣3️⃣ Ποιος είναι ο σκοπός ενός μενού εντολών από Python;
Απάντηση:
Δίνει στον χρήστη επιλογές (π.χ. LED ON/OFF, STATUS) και στέλνει αντίστοιχες εντολές στο Arduino. 

1️⃣4️⃣ Πώς μπορεί να γίνει reset του Arduino από την Python;
Απάντηση:
Με αποστολή ειδικού χαρακτήρα από την Python, το Arduino εκτελεί εντολή επανεκκίνησης. 

1️⃣5️⃣ Τι περιλαμβάνει το mini-project «ΑΣΦΑΛΕΣ / ΕΠΙΚΙΝΔΥΝΟ»;
Απάντηση:
Συνδυάζει αισθητήρα απόστασης και λογική στην Python για χαρακτηρισμό της κατάστασης ως ασφαλής ή επικίνδυνη. 
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