10 AYKEIO POAOY Podog 22/11/13
AIATQONIZMA B TA=HX (KATEYOYNZH OETIKH)
2TA AITANYZIVIATA

OEMA 1°

A) Av a,B 600 dlaviopata tou emutedou pe ouvteleotég StevBuvong Ay kat A; avtiotolya,

- -
va anodeifete 6t A L B )\1 ')\2 =-1. ( pov. 8)

B) Na yivouv oL CWOTEG AVTLOTOLXIOELG OTA MAPAKATW  (pHov. 9+12=21)

1. AIANYSMATA [QONIA AIANYSMATON
a =(3,5) B=(-1,2) ofela
a =(-2,4) B =(3,-2) 0pOn
a =(4,-1) B =(3,12) appAeia
2 A AB-AT 50
BA-I'B 75
10 10 TA-AA 0
B A 5 1\t AA-BA -50
AA UYog

) Noa ONUELWOETE TO CWOTO N To AAOOG yLa TIG TAPAKATW TMPOTACEL OTOV TILVOLKA TTOU aKOAOUBEL.

1. Av a =0 kat a-f=a-y, 0T onwoSHOTE WOXVEL B = 5 . 2-A
2. Avi-a=A-Bkat A#0, 10t o = 3. 1
3. Ma ta daviopata @, ﬁ LoxVeL : Av &-,ﬁ:O tote =0 A E:O. >
4. Av (;,Z’ <0 tote nywvia Twv &, ,3 elvat mavra appAsia
5. wyvetndvra: & (B-7)=(a-B)-y 3
6. LoxVeL: &-B=-|&|-‘[§‘ oatN g 4
7. T ta pn pndevikd Stavoopata woyVel mavra: (A - ,[;’)2 =a’ B 2 °
8. loyvel mévta: av @=f Tt a7 =p-7 ( pov. 16) 6
7




A) Noa CUMMANPWOETE TOV MAPOAKATW TLVAKA OTIWG N MPWTN VPO

v

( n katevBuvon Twv afovwv dpaivetal oto SuTAavo oxnua) 0 ‘ X
( pov. 15)
KATEYOYNZH NPOZHMO SYNTEAEZTHSE .
FMNIA AIANYZMATOZ -x'x
AIANYIMATOZ | SYNTETATMENQN AIEYOYNSHZ
/ (+,+) >\,—» >0 oela
Y - a
( 0 +)
180°
90°
OEMA 2° (pov. 20)

e AivovtaiLta Staviopata & = (k-2,5) ko ,E = (1, k+2) pe dtadopetikoug dopeig, ke R .

e Na Bpelte TIC TIUEC TOU K WOTE:

a.llp

walp

Ww) nywviatwv o, ,3 va elvat ofela

2. Av k=1 va Bpeite tnv mpoPoAr Tou @ MAVW OTO ,B .

OEMA 3°

1.

N.5.0. Ta onueia A, O, B eival cuveuBelaka

Na ypalete oav ocuvaptnon wvi, ] 0 AB

(nov. 20)

Na Bpeite va onpeio I otov x'x wote : ABI = 90°

Na unoloyioete T ywvia BAT

Fotw ta onpelo A(-1, 2) kaw B(1, -2) kat i, ] Ta povadiaia Stavuopata o opBokavoviko cuotnua xOu.




