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ΠΙΘΑΝΟΣΗΣΔ ΚΑΙ ΑΝΙΟΣΗΣΔ 
 

ΘΤΜΑΜΑΙ ΟΣΙ :  

 0   Ρ(Α)   1   όπος Α   Ω  ενδεσόμενο ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω 

 Αν  ΑΒ ηόηε Ρ(Α)   Ρ(Β) 

 Ιζσύει ΑΒΑ , ΑΒΒ,  Α  ΑΒ, ΒΑΒ, Α-Β Α, Β-ΑΒ 
 

ΑΚΗΔΙ 
1. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω .Να αποδείξεηε όηι: 

α) Ρ(Β) + Ρ(Α-Β)   1 

β) Ρ(Β) – Ρ(Α΄)   Ρ(ΑΒ) 

γ) 2Ρ(ΑΒ)   Ρ(Α) + Ρ(Β) 

δ) Ρ(ΑΒ) +1   Ρ(Α) + Ρ(Β) 

2. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω με Ρ(Α) = 0,5 και Ρ(Β΄) = 0,3 

α) Να εξεηαζηεί αν Α, Β αζςμβίβαζηα 

β) Να αποδείξεηε όηι  1/5   Ρ(ΑΒ)   1/2 

3. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω με Ρ(Α) = 2/3  και Ρ(Β) = 1/4 

α) Να αποδείξεηε όηι  2/3   Ρ(ΑΒ)   11/12 

β) Να αποδείξεηε όηι  5/12   Ρ(Α-Β)   2/3 

4. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω με Ρ(Α) > 0,5 και Ρ(Β΄) < 0,5 

Να αποδείξεηε όηι ηα  Α , Β δεν είναι αζςμβίβαζηα. 

5. Έζηω Α ενδεσόμενο ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω ώζηε  2P(A) 1 P(A) 1     . 

Να αποδείξεηε όηι  λ = 0 

6. Έζηω Α ενδεσόμενο ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω πος δεν είναι ούηε αδύναηο ούηε 

βέβαιο. 

Να αποδείξεηε όηι  
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7. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω με Ρ(Α) = 1/2  και Ρ(ΑΒ) = 

2/3. 

Να αποδείξεηε όηι  1/6   Ρ(Β)   2/3 

8. Έζηω Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ δειγμαηικού σώπος Ω με  2Ρ(Α) = 3 Ρ(Β) και  

2Ρ(Α΄) = 3 Ρ(Β). Να αποδείξεηε όηι  1/2   Ρ(ΑΒ)   5/6 

9. Έζηω ο δειγμαηικόρ σώπορ Ω = {1,2,3,…,2000} με ιζοπίθανα ζηοισειώδη ενδεσόμενα 

και  

έζηω ηα ενδεσόμενα  Α , Β  ηα οποία είναι ξένα μεηαξύ ηοςρ  ηέηοια ώζηε 

16 Ρ
2
(Β) – 25 Ρ(Β) – Ρ(Α) + 10   0 

α) να ςπολογιζηούν ηα Ρ(Α) , Ρ(Β)  

β) να βπεθεί ηο πλήθορ ηων ζηοισείων ηων Α και Β 

γ) ηι ζςμπεπαίνεηε για ηα ενδεσόμενα Α και Β ; 

 

(ΤΝΓΤΑΣΙΚΟ ΘΔΜΑ) 

10. Έζηω η ζςνάπηηζη f(x) = 2x
3
 – 7/2 x

2
 + 2x + 2012 . Αν Α , Β δύο ενδεσόμενα ενόρ  

δειγμαηικού σώπος Ω με  ΑΒ και Ρ(Α) , Ρ(Β) οι θέζειρ ηων ηοπικών ακποηάηων ηηρ f  

να βπεθούν  ηα Ρ(Α) , Ρ(Β) και να αποδείξεηε όηι ηα  Α , Β δεν είναι αζςμβίβαζηα. 
 


