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Ομογενής  ράβδος Ομογενής  ράβδος 
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Θα  κάνουμε  μετατροπή  των  Θα  κάνουμε  μετατροπή  των  
Καρτεσιανών συντεταγμένων  (Καρτεσιανών συντεταγμένων  (x y zx y z))Καρτεσιανών συντεταγμένων  (Καρτεσιανών συντεταγμένων  (x,y,zx,y,z))
σε  σφαιρικές  συντεταγμένεςσε  σφαιρικές  συντεταγμένες (r,(r, θθ,,φφ))
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Προσδιορισμός ροπής Προσδιορισμός ροπής Προσδιορισμός ροπής Προσδιορισμός ροπής 
αδράνειας συμπαγούς αδράνειας συμπαγούς αδρά ε ας συμ αγούςαδρά ε ας συμ αγούς
σφαίρας με σφαίρας με φωτοπύλεςφωτοπύλεςφ ρ ς μφ ρ ς μ φ ςφ ς

και ηλεκτρονικό και ηλεκτρονικό η ρη ρ
χρονόμετροχρονόμετροχρ μ ρχρ μ ρ





Σ θή    ύλ   Συνθήκη  κύλισης  
χωρίς  ολίσθησηχωρίς  ολίσθηση
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Θεωρητική  ανάλυσηΘεωρητική  ανάλυση
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Υπολογισμός Υπολογισμός  ααcm cm 
 δ άφ   έ   δ άφ   έ  για διάφορες τιμές για διάφορες τιμές 
του ύψους  του ύψους  hhτου ύψους  του ύψους  hh



1.  1.  Με μέτρηση του χρόνου καθόδου Με μέτρηση του χρόνου καθόδου μ ρη η χρμ ρη η χρ
της σφαίρας στο κεκλιμένο επίπεδοτης σφαίρας στο κεκλιμένο επίπεδο, , 
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2.2. Με μέτρηση της  Με μέτρηση της  υυcmcm2.   2.   Με μέτρηση της  Με μέτρηση της  υυcmcm

στο κατώτερο σημείο στο κατώτερο σημείο 
  λ έ   ί δ  λ έ   ί δ ό έό έτου κεκλιμένου επίπεδουτου κεκλιμένου επίπεδου από τη σχέση  από τη σχέση  
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3.3. Με μέτρηση των  Με μέτρηση των  xx1,   1,   xx2,   2,   ΔΔtt
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Το εκάστοτε ύψος  Το εκάστοτε ύψος  hh
λ ίζ έλ ίζ έυπολογίζεται μέσω υπολογίζεται μέσω 
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( )cmKατασκευή του  διαγράμματος  α  f h  =

Από  την  κλίση Από  την  κλίση 
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Στη  συνέχεια  μπορούμε  να Στη  συνέχεια  μπορούμε  να 
υπολογίσουμε  τη  ροπή υπολογίσουμε  τη  ροπή 
αδράνειας  της  σφαίρας  αδράνειας  της  σφαίρας  αδράνειας  της  σφαίρας  αδράνειας  της  σφαίρας  

από  τη  σχέση :  από  τη  σχέση :  η χ ηη χ η

2 gI= m r ( -1 )
k n

( )
k n





ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΑ ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΑ ΥΛΙΚΑ ΥΛΙΚΑ ΚΑΙ ΚΑΙ ΟΡΓΑΝΑΟΡΓΑΝΑΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΑ ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΑ ΥΛΙΚΑ ΥΛΙΚΑ ΚΑΙ ΚΑΙ ΟΡΓΑΝΑΟΡΓΑΝΑ

•• Κεκλιμένο επίπεδοΚεκλιμένο επίπεδο•• Κεκλιμένο επίπεδοΚεκλιμένο επίπεδο
•• Σφαίρα από χάλυβα Σφαίρα από χάλυβα 
Μ ίΜ ί•• ΜετροταινίαΜετροταινία

•• ΦωτοπύληΦωτοπύλη συνδεδεμένη με συνδεδεμένη με 
χρονομετρητήχρονομετρητή που βρίσκεται στηνπου βρίσκεται στην θέση θέση 
““Gravity acceleration”Gravity acceleration”yy

•• ΠαχύμετροΠαχύμετρο
•• Ηλεκτρονικός ζυγόςΗλεκτρονικός ζυγός•• Ηλεκτρονικός ζυγόςΗλεκτρονικός ζυγός
•• ΓωνιόμετροΓωνιόμετρο













ΦΥΛΛΟ  ΕΡΓΑΣΙΑΣΦΥΛΛΟ  ΕΡΓΑΣΙΑΣ
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του του FunctionFunction__ProbeProbe..





Kατασκευή του διαγράμματος6
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Aπόκλισηπειραματικής απόθεωρητικήτιμή9   Aπόκλιση πειραματικής από θεωρητική τιμή  
της ροπήςαδράνειας τηςσφαίρας
9.
της ροπής αδράνειας της σφαίρας
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