
ΤΥΠΟΛΟΓΙΟ_ ΙΜΑΝΤΟΚΙΝΗΣΗ 

 

1. Σχζςη μετάδοςησ ιμαντοκίνηςησ :    𝑖=𝑑1/𝑑2=𝑛2/𝑛1=𝑀𝑡1/𝑀𝑡2 

2. Περιφερειακή ταχφτητα των τροχαλιών :    

 𝑢1=𝜋∙𝑑1∙𝑛1/60∙1000=𝑢2=𝜋∙𝑑2∙𝑛2/60∙1000 ςε m/s 

3. Στρεπτική ροπή τησ περιφερειακήσ δφναμησ του ιμάντα :  𝑀𝑡=𝐹∙𝑑/2  

4. Σχζςη ςφνδεςησ περιφερειακήσ ταχφτητασ και δφναμησ : 𝐹∙𝑢=75∙𝑃   

με P ςε PS ή ΗP και F  ςε daN 

5. Μήκοσ ιμάντα :   𝐿=2𝐶+(𝑑1+𝑑2)∙𝜋/2+(𝑑1−𝑑2)2/4𝐶 

6. απόςταςη αξόνων τροχαλιών :      0,7∙(𝑑1+𝑑2)<𝐶<2∙(𝑑1+𝑑2) 



 

7. Σχζςη των τάςεων των κλάδων με την περιφερειακή δφναμη :     

𝐹=𝑇1−𝑇2 

8. Σχζςη τάςεων κλάδων με το τόξο επαφήσ :    𝛵1/𝛵2=𝑒𝜇∙𝛼 

9. Σχζςη αντοχήσ επίπεδου ιμάντα :  𝜎=𝐹/𝑏∙𝑠≤𝜎𝜀 

 

 

10. Πλάτοσ τροχαλίασ :  𝑏1=1.1∙𝑏+10   ςε mm 

 

 

11. Περιοχή τιμών διάμετρου κινητήριασ τροχαλίασ :    𝑑=(80 ~100)∙𝑠  

Παρατηρήςεισ : Η ςτρεπτική ροπή μπορεί να υπολογιςθεί και από τον 

τφπο που ζχει δοθεί ςτο κεφάλαιο 9 για τισ αςκήςεισ των ατράκτων – 



αξόνων 𝛭𝑡=716.2∙𝑃/𝑛 ςε daNm 

 

9. Στέζη ανηοτής επίπεδοσ ιμάνηα :  𝜎=𝐹/𝑏∙𝑠≤𝜎𝜀 

 

 

10. Πλάηος ηροταλίας :  𝑏1=1.1∙𝑏+10   σε mm 
 
 

11. Περιοτή ηιμών διάμεηροσ κινηηήριας ηροταλίας :    𝑑=(80 ~100)∙𝑠  
Παπαηηπήζειρ : Η ζηπεπηική ποπή μποπεί να ςπολογιζθεί και από ηον ηύπο πος έσει 

δοθεί ζηο κεθάλαιο 9 για ηιρ αζκήζειρ ηων αηπάκηων – αξόνων 𝛭𝑡=716.2∙𝑃/𝑛 ζε 

daNm  

ν- ζεύγη τροχαλιών  

 Σσνολική ζτέζη μεηάδοζης:    𝑖𝜊λ=𝑖1∙𝑖2∙…..𝑖𝜈 

 


